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Телефон 8-800-775-37-97
www.zarnitza.ru, zakaz@zrnc.ru 

Разрабатываем и производим
высокотехнологичное учебное
оборудование для любых специальностей

УП6340

УП6153

Робот-манипулятор с колёсами
всенаправленного движения
Optima Pro + Optima Drive
Приказ 838 Минпросвещения РФ

УП6161

Комплект для изучения операционных систем
реального времени и систем управления
автономных мобильных роботов Optima Drive
Приказ 838 Минпросвещения РФ

Телефон 8-800-775-37-97
www.zarnitza.ru, zakaz@zrnc.ru 

Разрабатываем и производим
высокотехнологичное учебное
оборудование для любых специальностей

УП9147

Образовательный набор для изучения
многокомпонентных робототехнических систем
и манипуляционных роботов
Приказ 838 Минпросвещения РФ

УП6738

Стол для робототехники
Приказ 838 Минпросвещения РФ

УП9145

Базовый робототехнический набор
для конструирования,
изучения электроники и микропроцессоров
и информационных систем и устройств Z.Robo-2
Приказ 838 Минпросвещения РФ

УП6338

3D-принтер профессионального качества
Zarnitsa Yastreb 3D
Приказ 838 Минпросвещения РФ

3D-сканер ручной профессиональный
Yastreb 3D
Приказ 838 Минпросвещения РФ
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КОНСТРУКТОР ДЛЯ ОБУЧЕНИЯ И ПРОВЕДЕНИЯ СОРЕВНОВАНИЙ РОБОТОВ

2

ИНСТРУКЦИЯ ПО СБОРКЕ

КОМПЛЕКТНОСТЬ
Êîìïëåêòíîñòü

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà
ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì

9Â 86 îá/ìèí

õ2

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà
ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì

9Â 185 îá/ìèí

Äâèãàòåëè ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ðåäóêòîðîì

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå
Arduino IDE, mBlock

êîíòðîëëåð

Ýëåêòðîííûå ìîäóëè, ñîâìåñòèìûå ñî ñðåäîé ïðîãðàììèðîâàíèÿ Arduino-IDE, îñíàùåííûå ðàçúåìàìè
RJ-25 äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ê êîíòðîëëåðó

Òðåõîñåâîé àêñåëåðîìåòð
è ãèðîñêîï

Àäàïòåð 6P6C/RJ-25Äàò÷èê ëèíèèÄàò÷èê ðàññòîÿíèÿ

Ýëåêòðîííûå ìîäóëè, ñîâìåñòèìûå ñî ñðåäîé ïðîãðàììèðîâàíèÿ Arduino-IDE, äëÿ
ïîäêëþ÷åíèÿ íàïðÿìóþ ê êîíòðîëåðó

Bluetooth-ìîäóëü Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ

Ìåòàëëè÷åñêèå ñòðóêòóðíûå ýëåìåíòû, âûïîëíåííûå èç àëþìèíèÿ ñ àíîäèðîâàííûì ïîêðûòèåì (áàëêè, ïëàñòèíû, óãîëêè)

Áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî
ïðîôèëÿ 16ììõ4

Áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ, ñ æåëîáîì ñ íàñå÷êîé ïîä âèíò Ì4 ïî âñåé äëèíå,
ñ äâóìÿ ðÿäàìè îòâåðñòèé äèàìåòðîì 4 ìì âäîëü áàëêè

Áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî
ïðîôèëÿ 32ìì

õ5

Áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 128ìì

õ2

Áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 176ìì

õ1

Áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 192ìì

õ2

Áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 224ìì

õ1

Áàëêè Ï-îáðàçíîãî
êâàäðàòíîãî ïðîôèëÿ, ñ

ðÿäîì îòâåðñòèé äèàìåòðîì
4 ìì âäîëü áàëêè

õ2

Áàëêè ïëîñêèå, ñ ðÿäîì îòâåðñòèé
äèàìåòðîì 4 ìì âäîëü áàëêè

õ4

Áàëêè ïëîñêèå 76ìì

õ2

Áàëêè ïëîñêèå 220ìì

õ4

Áàëêè ïëîñêèå 92ìì

Ïåðôîðèðîâàííûå ïëàñòèíû (ïðÿìîóãîëüíûå, ôèãóðíûå),
ñ îòâåðñòèÿìè äèàìåòðîì 4 ìì

õ4

Áàëêè ïëîñêèå 140ìì

õ6

Áàëêè ïëîñêèå 188ìì

Êðîíøòåéíû (óãëîâûå, ôèãóðíûå)

Êðîíøòåéí óãëîâîé

õ4

Êðîíøòåéíõ2
Êðîíøòåéí
äâèãàòåëÿõ3

õ4
Êðîíøòåéí
óãëîâîé 3õ3

õ1

Ïåðôîðèðîâàííûå ïëàñòèíû 
7õ9

õ2

Ïåðôîðèðîâàííûå ïëàñòèíû
3õ6

õ2

Ïåðôîðèðîâàííûå ïëàñòèíû
56ìì

õ3

Ïåðôîðèðîâàííûå ïëàñòèíû
88ìì

Äðàéâåðû äâèãàòåëÿ
ïîñòîÿííîãî òîêà

ñ ýíêîäåðîì

X4

Двигатели постоянного тока со встроенным энкодером

КОМПЛЕКТНОСТЬ

Êîíñòðóêòèâíûå ýëåìåíòû è ýëåìåíòû äëÿ ñáîðêè

Ãóñåíèöû ðåçèíîâûå

Õ2
Õ4

Øèíû ðåçèíîâûå Ïîäøèïíèê óïîðíûé

Õ2

Õ2

Õ1

Ìåòàëëè÷åñêèå âàëû äèàìåòðîì 4 ìì,
äëèíîé 50, 88, 160 ìì

Õ6

Âàëû ñ ðåçüáîé Ì4 íà
îäíîé èç ñòîðîí,

äëèíîé 39 ìì

Êîìïëåêò äëÿ ñáîðêè
çàõâàòíîãî óñòðîéñòâà
(çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà,
êðåïåæíûå ýëåìåíòû)

Êàáåëè 6P6C Rj25
äëèíîé 20 ñì, 35 ñì

Õ2

Õ1

Êàáåëè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ìîòîðîâ

Õ3

Àêðèëîâûå êðåïëåíèÿ (ïðÿìîóãîëüíûå è ôèãóðíûå),
ñ îòâåðñòèÿìè

Õ2

Ïëàñòèíà êðåïëåíèÿ
êîíòðîëëåðàÁûñòðîñúåìíàÿ ïëàñòèíà

Õ2

Ïëàñòèíà êðåïëåíèÿ
äâèãàòåëÿ

Âñïîìîãàòåëüíûå ýëåìåíòû äëÿ âàëîâ
(ñîåäèíèòåëüíûå âòóëêè, óñòàíîâî÷íûå êîëüöà,

êîëüöåâûå ðàçäåëèòåëè)

Õ6Õ12 Õ12

Áàòàðåéíûé îòñåê
(6õÀÀ)

Êàáåëü USB À - USB Â

Ìåòàëëè÷åñêèå êðåïåæíûå ýëåìåíòû (âèíòû, ãàéêè)

Âèíò Ì4õ14

Õ46

Âèíò Ì4õ8

Õ50

Õ10

Âèíò Ì4õ16

Õ4

Âèíò Ì4õ22

Õ4

Âèíò Ì4õ30

Âèíò óñòàíîâî÷íûé Ì3õ8

Õ8

Âèíò Ì3õ8

Õ6

Âèíò óñòàíîâî÷íûé Ì3õ5

Õ12

Âèíò Ì3õ10

Õ4

Õ47

Ãàéêà Ì4
Ãàéêà Ì4 ñ 

ôèêñàòîðîì

Õ10

Õ4

Ëàòóííûå øòèôòû Ì4

Ïðîêëàäêè ïëàñòèêîâûå êðóãëûåÏëàñòèêîâûå çàêëåïêè

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà
6 ìì

Õ20 Õ20

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà
10 ìì

Õ20

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà
12 ìì

Ïðîêëàäêà
ïëàñòèêîâàÿ 4õ7õ2 ìì

Õ4 Õ8

Ïðîêëàäêà
ïëàñòèêîâàÿ 4õ7õ3 ìì

Õ2

Ïðîêëàäêà
ïëàñòèêîâàÿ 4õ7õ10 ìì

Õ10

Õîìóòû ïëàñòèêîâûå
Êîìïëåêò èíñòðóìåíòîâ äëÿ ñáîðêè (îòâåðòêà óíèâåðñàëüíàÿ, ãàå÷íûé êëþ÷,

øåñòèãðàííûå êëþ÷è, òîðöåâîé êëþ÷)Êîëåñà âñåíàïðàâëåííîãî
äâèæåíèÿ (70 ìì)

õ3

Êîìïëåêòíîñòü

Çóá÷àòûå êîëåñà èç àëþìèíèÿ è ïëàñòèêà
(ñ ÷èñëîì çóáüåâ 8, 56, 72, 90)

Õ2 Õ2Õ6

Õ3

Õ1

Êîíñòðóêòèâíûå ýëåìåíòû è ýëåìåíòû äëÿ ñáîðêè

Ãóñåíèöû ðåçèíîâûå

Õ2
Õ4

Øèíû ðåçèíîâûå Ïîäøèïíèê óïîðíûé

Õ2

Õ2

Õ1

Ìåòàëëè÷åñêèå âàëû äèàìåòðîì 4 ìì,
äëèíîé 50, 88, 160 ìì

Õ6

Âàëû ñ ðåçüáîé Ì4 íà
îäíîé èç ñòîðîí,

äëèíîé 39 ìì

Êîìïëåêò äëÿ ñáîðêè
çàõâàòíîãî óñòðîéñòâà
(çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà,
êðåïåæíûå ýëåìåíòû)

Êàáåëè 6P6C Rj25
äëèíîé 20 ñì, 35 ñì

Õ2

Õ1

Êàáåëè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ìîòîðîâ

Õ3

Àêðèëîâûå êðåïëåíèÿ (ïðÿìîóãîëüíûå è ôèãóðíûå),
ñ îòâåðñòèÿìè

Õ2

Ïëàñòèíà êðåïëåíèÿ
êîíòðîëëåðàÁûñòðîñúåìíàÿ ïëàñòèíà

Õ2

Ïëàñòèíà êðåïëåíèÿ
äâèãàòåëÿ

Âñïîìîãàòåëüíûå ýëåìåíòû äëÿ âàëîâ
(ñîåäèíèòåëüíûå âòóëêè, óñòàíîâî÷íûå êîëüöà,

êîëüöåâûå ðàçäåëèòåëè)

Õ6Õ12 Õ12

Áàòàðåéíûé îòñåê
(6õÀÀ)

Êàáåëü USB À - USB Â

Ìåòàëëè÷åñêèå êðåïåæíûå ýëåìåíòû (âèíòû, ãàéêè)

Âèíò Ì4õ14

Õ46

Âèíò Ì4õ8

Õ50

Õ10

Âèíò Ì4õ16

Õ4

Âèíò Ì4õ22

Õ4

Âèíò Ì4õ30

Âèíò óñòàíîâî÷íûé Ì3õ8

Õ8

Âèíò Ì3õ8

Õ6

Âèíò óñòàíîâî÷íûé Ì3õ5

Õ12

Âèíò Ì3õ10

Õ4

Õ47

Ãàéêà Ì4
Ãàéêà Ì4 ñ 

ôèêñàòîðîì

Õ10

Õ4

Ëàòóííûå øòèôòû Ì4

Ïðîêëàäêè ïëàñòèêîâûå êðóãëûåÏëàñòèêîâûå çàêëåïêè

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà
6 ìì

Õ20 Õ20

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà
10 ìì

Õ20

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà
12 ìì

Ïðîêëàäêà
ïëàñòèêîâàÿ 4õ7õ2 ìì

Õ4 Õ8

Ïðîêëàäêà
ïëàñòèêîâàÿ 4õ7õ3 ìì

Õ2

Ïðîêëàäêà
ïëàñòèêîâàÿ 4õ7õ10 ìì

Õ10

Õîìóòû ïëàñòèêîâûå
Êîìïëåêò èíñòðóìåíòîâ äëÿ ñáîðêè (îòâåðòêà óíèâåðñàëüíàÿ, ãàå÷íûé êëþ÷,

øåñòèãðàííûå êëþ÷è, òîðöåâîé êëþ÷)Êîëåñà âñåíàïðàâëåííîãî
äâèæåíèÿ (70 ìì)

õ3

Êîìïëåêòíîñòü

Çóá÷àòûå êîëåñà èç àëþìèíèÿ è ïëàñòèêà
(ñ ÷èñëîì çóáüåâ 8, 56, 72, 90)

Õ2 Õ2Õ6

Õ3

Õ1

Êîíñòðóêòèâíûå ýëåìåíòû è ýëåìåíòû äëÿ ñáîðêè

Ãóñåíèöû ðåçèíîâûå

Õ2
Õ4

Øèíû ðåçèíîâûå Ïîäøèïíèê óïîðíûé

Õ2

Õ2

Õ1

Ìåòàëëè÷åñêèå âàëû äèàìåòðîì 4 ìì,
äëèíîé 50, 88, 160 ìì

Õ6

Âàëû ñ ðåçüáîé Ì4 íà
îäíîé èç ñòîðîí,

äëèíîé 39 ìì

Êîìïëåêò äëÿ ñáîðêè
çàõâàòíîãî óñòðîéñòâà
(çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà,
êðåïåæíûå ýëåìåíòû)

Êàáåëè 6P6C Rj25
äëèíîé 20 ñì, 35 ñì

Õ2

Õ1

Êàáåëè äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ
ìîòîðîâ

Õ3

Àêðèëîâûå êðåïëåíèÿ (ïðÿìîóãîëüíûå è ôèãóðíûå),
ñ îòâåðñòèÿìè

Õ2

Ïëàñòèíà êðåïëåíèÿ
êîíòðîëëåðàÁûñòðîñúåìíàÿ ïëàñòèíà

Õ2

Ïëàñòèíà êðåïëåíèÿ
äâèãàòåëÿ

Âñïîìîãàòåëüíûå ýëåìåíòû äëÿ âàëîâ
(ñîåäèíèòåëüíûå âòóëêè, óñòàíîâî÷íûå êîëüöà,

êîëüöåâûå ðàçäåëèòåëè)

Õ6Õ12 Õ12

Áàòàðåéíûé îòñåê
(6õÀÀ)

Êàáåëü USB À - USB Â

Ìåòàëëè÷åñêèå êðåïåæíûå ýëåìåíòû (âèíòû, ãàéêè)

Âèíò Ì4õ14

Õ46

Âèíò Ì4õ8

Õ50

Õ10

Âèíò Ì4õ16

Õ4

Âèíò Ì4õ22

Õ4

Âèíò Ì4õ30

Âèíò óñòàíîâî÷íûé Ì3õ8

Õ8

Âèíò Ì3õ8

Õ6

Âèíò óñòàíîâî÷íûé Ì3õ5

Õ12

Âèíò Ì3õ10

Õ4

Õ47

Ãàéêà Ì4
Ãàéêà Ì4 ñ 

ôèêñàòîðîì

Õ10

Õ4

Ëàòóííûå øòèôòû Ì4

Ïðîêëàäêè ïëàñòèêîâûå êðóãëûåÏëàñòèêîâûå çàêëåïêè

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà
6 ìì

Õ20 Õ20

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà
10 ìì

Õ20

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà
12 ìì

Ïðîêëàäêà
ïëàñòèêîâàÿ 4õ7õ2 ìì

Õ4 Õ8

Ïðîêëàäêà
ïëàñòèêîâàÿ 4õ7õ3 ìì

Õ2

Ïðîêëàäêà
ïëàñòèêîâàÿ 4õ7õ10 ìì

Õ10

Õîìóòû ïëàñòèêîâûå
Êîìïëåêò èíñòðóìåíòîâ äëÿ ñáîðêè (îòâåðòêà óíèâåðñàëüíàÿ, ãàå÷íûé êëþ÷,

øåñòèãðàííûå êëþ÷è, òîðöåâîé êëþ÷)Êîëåñà âñåíàïðàâëåííîãî
äâèæåíèÿ (70 ìì)

õ3

Êîìïëåêòíîñòü

Çóá÷àòûå êîëåñà èç àëþìèíèÿ è ïëàñòèêà
(ñ ÷èñëîì çóáüåâ 8, 56, 72, 90)

Õ2 Õ2Õ6

Õ3

Õ1
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ИНСТРУКЦИЯ ПО СБОРКЕ

Ñáîðêà ìîáèëüíîé ïëàòôîðìû ñî 
âñåíàïðàâëåííûìè êîëåñàìè

СБОРКА МОБИЛЬНОЙ ПЛАТФОРМЫ
СО ВСЕНАПРАВЛЕННЫМИ КОЛЕСАМИ

3

2

1

3

2

1

1. Çàêðåïèòü äâèãàòåëè ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì
ýíêîäåðîì íà êðîíøòåéíå äâèãàòåëåé.

4

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì3õ8 1 6

Êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ 2 3

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 185 îá/ìèí 3 2

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 86 îá/ìèí 4 1

2. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ
è äâà óãëîâûõ êðîíøòåéíà.

1

3

4

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 128 ìì 3 1

Êðîíøòåéí óãëîâîé 3õ3 4 2

3

2

1

3

2

1

1. Çàêðåïèòü äâèãàòåëè ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì
ýíêîäåðîì íà êðîíøòåéíå äâèãàòåëåé.

4

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì3õ8 1 6

Êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ 2 3

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 185 îá/ìèí 3 2

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 86 îá/ìèí 4 1

2. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ
è äâà óãëîâûõ êðîíøòåéíà.

1

3

4

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 128 ìì 3 1

Êðîíøòåéí óãëîâîé 3õ3 4 2

3

2

1

3

2

1

1. Çàêðåïèòü äâèãàòåëè ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì
ýíêîäåðîì íà êðîíøòåéíå äâèãàòåëåé.

4

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì3õ8 1 6

Êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ 2 3

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 185 îá/ìèí 3 2

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 86 îá/ìèí 4 1

2. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ
è äâà óãëîâûõ êðîíøòåéíà.

1

3

4

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 128 ìì 3 1

Êðîíøòåéí óãëîâîé 3õ3 4 2

1.

2.

Закрепите двигатели постоянного тока со встроенным энкодером на кронштейне двигателей.

Соедините между собой балку прямоугольного профиля и два угловых кронштейна.

3

2

1

3

2

1

1. Çàêðåïèòü äâèãàòåëè ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì
ýíêîäåðîì íà êðîíøòåéíå äâèãàòåëåé.

4

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì3õ8 1 6

Êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ 2 3

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 185 îá/ìèí 3 2

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 86 îá/ìèí 4 1

2. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ
è äâà óãëîâûõ êðîíøòåéíà.

1

3

4

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 128 ìì 3 1

Êðîíøòåéí óãëîâîé 3õ3 4 2
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3.

4.

Зафиксируйте угловые кронштейны между собой с помощью плоской балки.

Закрепите перфорированную пластину на балке прямоугольного профиля.

3. Çàôèêñèðîâàòü óãëîâûå êðîíøòåéíû ìåæäó ñîáîé ñ ïîìîùüþ
ïëîñêîé áàëêè.

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Áàëêà ïëîñêàÿ 140 ìì 3 1

1

2

3

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Ãàéêà Ì4 2 4

Ïåðôîðèðîâàííàÿ ïëàñòèíà 88 ìì 3 1

4. Çàêðåïèòü ïåðôîðèðîâàííóþ ïëàñòèíó íà áàëêå
ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

3. Çàôèêñèðîâàòü óãëîâûå êðîíøòåéíû ìåæäó ñîáîé ñ ïîìîùüþ
ïëîñêîé áàëêè.

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Áàëêà ïëîñêàÿ 140 ìì 3 1

1

2

3

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Ãàéêà Ì4 2 4

Ïåðôîðèðîâàííàÿ ïëàñòèíà 88 ìì 3 1

4. Çàêðåïèòü ïåðôîðèðîâàííóþ ïëàñòèíó íà áàëêå
ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

3. Çàôèêñèðîâàòü óãëîâûå êðîíøòåéíû ìåæäó ñîáîé ñ ïîìîùüþ
ïëîñêîé áàëêè.

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Áàëêà ïëîñêàÿ 140 ìì 3 1

1

2

3

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Ãàéêà Ì4 2 4

Ïåðôîðèðîâàííàÿ ïëàñòèíà 88 ìì 3 1

4. Çàêðåïèòü ïåðôîðèðîâàííóþ ïëàñòèíó íà áàëêå
ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

3. Çàôèêñèðîâàòü óãëîâûå êðîíøòåéíû ìåæäó ñîáîé ñ ïîìîùüþ
ïëîñêîé áàëêè.

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Áàëêà ïëîñêàÿ 140 ìì 3 1

1

2

3

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Ãàéêà Ì4 2 4

Ïåðôîðèðîâàííàÿ ïëàñòèíà 88 ìì 3 1

4. Çàêðåïèòü ïåðôîðèðîâàííóþ ïëàñòèíó íà áàëêå
ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ. 6. Установите два двигателя постоянного тока со встроенным энкодером (9В 185 об/мин), 

закрепленные на кронштейнах.

5. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé ïåðôîðèðîâàííóþ ïëàñòèíó
ñ áàëêîé ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

1

2

3

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 64 ìì 3 1

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 4

Ãàéêà Ì4 2 4

6. Óñòàíîâèòü äâà ä ÿâèãàòåë  ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì
( ), çàêðåïëåííûå íà êðîíøòåéíàõ.ýíêîäåðîì 9Â 185 îá/ìèí

5. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé ïåðôîðèðîâàííóþ ïëàñòèíó
ñ áàëêîé ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

1

2

3

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 64 ìì 3 1

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 4

Ãàéêà Ì4 2 4

6. Óñòàíîâèòü äâà ä ÿâèãàòåë  ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì
( ), çàêðåïëåííûå íà êðîíøòåéíàõ.ýíêîäåðîì 9Â 185 îá/ìèí

5. Соедините между собой перфорированную пластину с балкой прямоугольного профиля.
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7.

8.

Установите угловой кронштейн согласно рисунку.

Установите двигатель постоянного тока со встроенным энкодером (9В 86 об/мин), закреплен-
ный на кронштейне.

1

3

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ16 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Êðîíøòåéí óãëîâîé 3õ3 3 1

7. Óñòàíîâèòü óãëîâîé êðîíøòåéí ñîãëàñíî ðèñóíêó.

1
2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

8.  Óñòàíîâèòü ä üâèãàòåë  ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì
( 86 ), çàêðåïëåííûé íà êðîíøòåéíå.ýíêîäåðîì 9Â  îá/ìèí

1

3

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ16 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Êðîíøòåéí óãëîâîé 3õ3 3 1

7. Óñòàíîâèòü óãëîâîé êðîíøòåéí ñîãëàñíî ðèñóíêó.

1
2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

8.  Óñòàíîâèòü ä üâèãàòåë  ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì
( 86 ), çàêðåïëåííûé íà êðîíøòåéíå.ýíêîäåðîì 9Â  îá/ìèí

9.

10.

Соедините угловые кронштейны с перфорированной пластиной.

3акрепите угловой кронштейн на перфорированной пластине.

2
3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ïëàñòèíà ïåðôîðèðîâàííàÿ 56 ìì 2 1

Óãëîâîé êðîíøòåéí 3 2

9. Ñîåäèíèòü óãëîâûå êðîíøòåéíû ñ ïåðôîðèðîâàííîé ïëàñòèíîé.

32

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Óãëîâîé êðîíøòåéí 3õ3 3 1

10. Çàêðåïèòü óãëîâîé êðîíøòåéí íà ïåðôîðèðîâàííîé ïëàñòèíå.

2
3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ïëàñòèíà ïåðôîðèðîâàííàÿ 56 ìì 2 1

Óãëîâîé êðîíøòåéí 3 2

9. Ñîåäèíèòü óãëîâûå êðîíøòåéíû ñ ïåðôîðèðîâàííîé ïëàñòèíîé.

32

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Óãëîâîé êðîíøòåéí 3õ3 3 1

10. Çàêðåïèòü óãëîâîé êðîíøòåéí íà ïåðôîðèðîâàííîé ïëàñòèíå.

2
3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ïëàñòèíà ïåðôîðèðîâàííàÿ 56 ìì 2 1

Óãëîâîé êðîíøòåéí 3 2

9. Ñîåäèíèòü óãëîâûå êðîíøòåéíû ñ ïåðôîðèðîâàííîé ïëàñòèíîé.

32

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Óãëîâîé êðîíøòåéí 3õ3 3 1

10. Çàêðåïèòü óãëîâîé êðîíøòåéí íà ïåðôîðèðîâàííîé ïëàñòèíå.
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11.

12.

Закрепите балку прямоугольного профиля на перфорированной пластине.

Установите датчик расстояния на балку прямоугольного профиля.

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 16 ìì 2 1

11. Çàêðåïèòü áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ íà
ïåðôîðèðîâàííîé ïëàñòèíå.

1

3

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Äàò÷èê ðàññòîÿíèÿ 2 1

Ïëàñòèêîâîå êîëüöî 4x7x3 3 1

12. Óñòàíîâèòü äàò÷èê ðàññòîÿíèÿ íà áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî
ïðîôèëÿ.

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 16 ìì 2 1

11. Çàêðåïèòü áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ íà
ïåðôîðèðîâàííîé ïëàñòèíå.

1

3

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Äàò÷èê ðàññòîÿíèÿ 2 1

Ïëàñòèêîâîå êîëüöî 4x7x3 3 1

12. Óñòàíîâèòü äàò÷èê ðàññòîÿíèÿ íà áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî
ïðîôèëÿ.

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 16 ìì 2 1

11. Çàêðåïèòü áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ íà
ïåðôîðèðîâàííîé ïëàñòèíå.

1

3

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Äàò÷èê ðàññòîÿíèÿ 2 1

Ïëàñòèêîâîå êîëüöî 4x7x3 3 1

12. Óñòàíîâèòü äàò÷èê ðàññòîÿíèÿ íà áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî
ïðîôèëÿ.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 6 ìì 1 2

Äàò÷èê ëèíèè 2 1

13. Óñòàíîâèòü äàò÷èê ëèíèè íà óãëîâîé êðîíøòåéí.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

14. Çàêðåïèòü óãëîâûå êðîíøòåéíû íà ïëîñêîé áàëêå.

13.

14.

Установите датчик линии на угловой кронштейн.

Закрепите угловые кронштейны на плоской балке.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 6 ìì 1 2

Äàò÷èê ëèíèè 2 1

13. Óñòàíîâèòü äàò÷èê ëèíèè íà óãëîâîé êðîíøòåéí.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

14. Çàêðåïèòü óãëîâûå êðîíøòåéíû íà ïëîñêîé áàëêå.
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15.

16.

Установите всенаправленные колеса. После установки необходимо затянуть установочные винты.

* Всенаправленные колеса не входят в комплект поставки.

Установите балки прямоугольного профиля на акриловое крепление контроллера.

15. Óñòàíîâèòü âñåíàïðàâëåííûå êîëåñà. Ïîñëå óñòàíîâêè
íåîáõîäèìî çàòÿíóòü óñòàíîâî÷íûå âèíòû.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Êîëåñî âñåíàïðàâëåííîå 70 ìì 1 3

2

1

3

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 6

Àêðèëîâîå êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà 2 1

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 32 ìì 3 3

16. Óñòàíîâèòü áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ íà
àêðèëîâîå êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà.

15. Óñòàíîâèòü âñåíàïðàâëåííûå êîëåñà. Ïîñëå óñòàíîâêè
íåîáõîäèìî çàòÿíóòü óñòàíîâî÷íûå âèíòû.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Êîëåñî âñåíàïðàâëåííîå 70 ìì 1 3

2

1

3

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 6

Àêðèëîâîå êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà 2 1

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 32 ìì 3 3

16. Óñòàíîâèòü áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ íà
àêðèëîâîå êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà.

*

17. Установите батарейный отсек на акриловое крепление контроллера.

Пластиковые заклепки закрепить в соответствующие отверстия.

1
2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Áàòàðåéíûé îòñåê (6õÀÀ) 1 1

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 6 ìì 2 2

17. Óñòàíîâèòü áàòàðåéíûé îòñåê íà àêðèëîâîå
êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà.

Ïëàñòèêîâûå çàêëåïêè çàêðåïèòü â ñîîòâåòñòâóþùèå îòâåðñòèÿ.

1
2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Áàòàðåéíûé îòñåê (6õÀÀ) 1 1

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 6 ìì 2 2

17. Óñòàíîâèòü áàòàðåéíûé îòñåê íà àêðèëîâîå
êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà.

Ïëàñòèêîâûå çàêëåïêè çàêðåïèòü â ñîîòâåòñòâóþùèå îòâåðñòèÿ.
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18. Установите акриловое крепление контроллера на робота.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ16 1 3

Ïëàñòèêîâàÿ ïðîêëàäêà 4x7x3 ìì 2 3

18. Óñòàíîâèòü àêðèëîâîå êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà íà ðîáîòà.

Íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü
îòâåðñòèÿ, îòìå÷åííûå íà

ðèñóíêå.

Íà ðèñóíêå îòìå÷åíû
ìåñòà êðåïëåíèÿ âèíòîâ

íà ðîáîòå.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ16 1 3

Ïëàñòèêîâàÿ ïðîêëàäêà 4x7x3 ìì 2 3

18. Óñòàíîâèòü àêðèëîâîå êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà íà ðîáîòà.

Íåîáõîäèìî èñïîëüçîâàòü
îòâåðñòèÿ, îòìå÷åííûå íà

ðèñóíêå.

Íà ðèñóíêå îòìå÷åíû
ìåñòà êðåïëåíèÿ âèíòîâ

íà ðîáîòå.

2
1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 6

Àêðèëîâîå êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà 2 1

19. Óñòàíîâèòü àêðèëîâîå êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà.

2
1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 10 ìì 1 3

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

20. Óñòàíîâèòü êîíòðîëëåð íà àêðèëîâîå êðïëåíèå êîíòðîëëåðà.

19.

20.

Установите акриловое крепление контроллера.

Установите контроллер на акриловое крепление контроллера.

2
1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 6

Àêðèëîâîå êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà 2 1

19. Óñòàíîâèòü àêðèëîâîå êðåïëåíèå êîíòðîëëåðà.

2
1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 10 ìì 1 3

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

20. Óñòàíîâèòü êîíòðîëëåð íà àêðèëîâîå êðïëåíèå êîíòðîëëåðà.
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2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äðàéâåð äâèãàòåëÿ ïîñòîÿííîãî òîêà ñ ýíêîäåðîì 1 3

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

21. Óñòàíîâèòü äðàéâåðû äâèãàòåëåé íà êîíòðîëëåð. 

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ 1 1

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

22. Óñòàíîâèòü ïëàòó ðàñøèðåíèÿ íà êîíòðîëëåð.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äðàéâåð äâèãàòåëÿ ïîñòîÿííîãî òîêà ñ ýíêîäåðîì 1 3

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

21. Óñòàíîâèòü äðàéâåðû äâèãàòåëåé íà êîíòðîëëåð. 

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ 1 1

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

22. Óñòàíîâèòü ïëàòó ðàñøèðåíèÿ íà êîíòðîëëåð.

21.

22.

Установите драйверы двигателей на контроллер.

Установите плату расширения на контроллер.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Bluetooth-ìîäóëü 1 1

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

3

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äàò÷èê ðàññòîÿíèÿ 1 1

Êàáåëü 6P6C RJ25 2 1

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ 3 1

23. Óñòàíîâèòü bluetooth-ìîäóëü íà êîíòðîëëåð.

24. Ïîäêëþ÷èòü äàò÷èê ðàññòîÿíèÿ â ñîîòâåòñòâóþùèé ïîðò
ïëàòû ðàñøèðåíèÿ.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Bluetooth-ìîäóëü 1 1

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

3

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äàò÷èê ðàññòîÿíèÿ 1 1

Êàáåëü 6P6C RJ25 2 1

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ 3 1

23. Óñòàíîâèòü bluetooth-ìîäóëü íà êîíòðîëëåð.

24. Ïîäêëþ÷èòü äàò÷èê ðàññòîÿíèÿ â ñîîòâåòñòâóþùèé ïîðò
ïëàòû ðàñøèðåíèÿ.

23.

24.

Установите Bluetooth-модуль на контроллер.

Подключите датчик расстояния в соответствующий порт платы расширения.
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3

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äàò÷èê ëèíèè 1 1

Êàáåëü 6P6C RJ25 2 1

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ 3 1

25. Ïîäêëþ÷èòü äàò÷èê ëèíèè â ñîîòâåòñòâóþùèé ïîðò
ïëàòû ðàñøèðåíèÿ.

3

2

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äðàéâåð äâèãàòåëÿ ïîñòîÿííîãî òîêà ñ ýíêîäåðîì 1 1

Êàáåëü äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ìîòîðà 2 1

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 3 1

26. Ïîðÿäîê ïîäêëþ÷åíèÿ äâèãàòåëåé ïîñòîÿííîãî òîêà
ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì ê äðàéâåðàì. 

3

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äàò÷èê ëèíèè 1 1

Êàáåëü 6P6C RJ25 2 1

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ 3 1

25. Ïîäêëþ÷èòü äàò÷èê ëèíèè â ñîîòâåòñòâóþùèé ïîðò
ïëàòû ðàñøèðåíèÿ.

3

2

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äðàéâåð äâèãàòåëÿ ïîñòîÿííîãî òîêà ñ ýíêîäåðîì 1 1

Êàáåëü äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ìîòîðà 2 1

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 3 1

26. Ïîðÿäîê ïîäêëþ÷åíèÿ äâèãàòåëåé ïîñòîÿííîãî òîêà
ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì ê äðàéâåðàì. 

25.

26.

Подключите датчик линии в соответствующий порт платы расширения.

Порядок подключения двигателей постоянного тока со встроенным энкодером к драйверам.

27. Ïîäêëþ÷èòü áàòàðåéíûé îòñåê ê êîíòðîëëåðó.

1 2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Áàòàðåéíûé îòñåê (6õÀÀ) 1 1

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

27. Подключите батарейный отсек к контроллеру.
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Ñáîðêà ãóñåíè÷íîé ïëàòôîðìû ñ ìàíèïóëÿòîðîì

СБОРКА ГУСЕНИЧНОЙ ПЛАТФОРМЫ
С МАНИПУЛЯТОРОМ

3

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 8

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 128ìì 2 2

Áàëêà ïëîñêàÿ 188ìì 3 2

1. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé ïðÿìîóãîëüíûå è ïëîñêèå áàëêè.

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì3õ8 1 4

Êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ 2 2

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 185 îá/ìèí 3 2

3

2

1

3

2

1

2. Çàêðåïèòü äâèãàòåëè ïîñòîÿííîãî òîêà íà êðîíøòåéíàõ.

3

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 8

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 128ìì 2 2

Áàëêà ïëîñêàÿ 188ìì 3 2

1. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé ïðÿìîóãîëüíûå è ïëîñêèå áàëêè.

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì3õ8 1 4

Êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ 2 2

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 185 îá/ìèí 3 2

3

2

1

3

2

1

2. Çàêðåïèòü äâèãàòåëè ïîñòîÿííîãî òîêà íà êðîíøòåéíàõ.

1.

2.

Соедините между собой прямоугольные и плоские балки.

Закрепите двигатели постоянного тока на кронштейнах.
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3. Çàêðåïèòü ñîåäèíèòåëüíóþ âòóëêó íà çóá÷àòîì êîëåñå.
Äåéñòâèå ïîâòîðèòü äâà ðàçà.

3

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Çóá÷àòîå êîëåñî 90 çóáüåâ 2 1

Ñîåäèíèòåëüíàÿ âòóëêà 3 1

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

4. Çàêðåïèòü êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ íà ïëîñêîé áàëêå.

3. Çàêðåïèòü ñîåäèíèòåëüíóþ âòóëêó íà çóá÷àòîì êîëåñå.
Äåéñòâèå ïîâòîðèòü äâà ðàçà.

3

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Çóá÷àòîå êîëåñî 90 çóáüåâ 2 1

Ñîåäèíèòåëüíàÿ âòóëêà 3 1

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

4. Çàêðåïèòü êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ íà ïëîñêîé áàëêå.

3.

4.

Закрепите соединительную втулку на зубчатом колесе. Действие повторите два раза.

Закрепите кронштейн двигателя на плоской балке.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

5. Çàêðåïèòü êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ íà ïëîñêîé áàëêå.

Винт установочный М3х8

6. Óñòàíîâèòü çóá÷àòûå êîëåñà íà âàëû äâèãàòåëåé. Ïîñëå
óñòàíîâêè íåîáõîäèìî çàòÿíóòü âèíò óñòàíîâî÷íûé.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

5. Çàêðåïèòü êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ íà ïëîñêîé áàëêå.

Винт установочный М3х8

6. Óñòàíîâèòü çóá÷àòûå êîëåñà íà âàëû äâèãàòåëåé. Ïîñëå
óñòàíîâêè íåîáõîäèìî çàòÿíóòü âèíò óñòàíîâî÷íûé.

5.

6.

Закрепите кронштейн двигателя на плоской балке.

Установите зубчатые колеса на валы двигателей. После установки необходимо затянуть 
винт установочный.
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ИНСТРУКЦИЯ ПО СБОРКЕ

43
2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âàë ñ ðåçüáîé 4X39mm 1 1

Êðîíøòåéí 2 1

Âòóëêà 3 2

Ãàéêà Ì4 4 1

7. Óñòàíîâèòü âàë ñ ðåçüáîé â êðîíøòåéí.
Äåéñòâèå ïîâòîðèòü äâà ðàçà.

2
1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Ãàéêà Ì4 2 4

8. Çàêðåïèòü êðîíøòåéíû ñ óñòàíîâëåííûìè âàëàìè
íà ïëîñêèõ áàëêàõ.

43
2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âàë ñ ðåçüáîé 4X39mm 1 1

Êðîíøòåéí 2 1

Âòóëêà 3 2

Ãàéêà Ì4 4 1

7. Óñòàíîâèòü âàë ñ ðåçüáîé â êðîíøòåéí.
Äåéñòâèå ïîâòîðèòü äâà ðàçà.

2
1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Ãàéêà Ì4 2 4

8. Çàêðåïèòü êðîíøòåéíû ñ óñòàíîâëåííûìè âàëàìè
íà ïëîñêèõ áàëêàõ.

7.

8.

Установите вал с резьбой в кронштейн. Действие повторите два раза.

Закрепите кронштейны с установленными валами на плоских балках.

3

4
2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 1 1

Âòóëêà 2 2

Çóá÷àòîå êîëåñî 90 çóáüåâ 3 1

Ïðîêëàäêà ïëàñòèêîâàÿ 4õ7õ3 ìì 4 2

9. Óñòàíîâèòü çóá÷àòîå êîëåñî íà âàë ñ ðåçüáîé.
Ïîñëå óñòàíîâêè çàòÿíóòü Âèíò óñòàíîâî÷íûé.

Äåéñòâèå ïîâòîðèòü äâà ðàçà.

Ïðîìåæóòî÷íûé ðåçóëüòàò ñáîðêè.

Винт установочный М3х5

3

4
2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 1 1

Âòóëêà 2 2

Çóá÷àòîå êîëåñî 90 çóáüåâ 3 1

Ïðîêëàäêà ïëàñòèêîâàÿ 4õ7õ3 ìì 4 2

9. Óñòàíîâèòü çóá÷àòîå êîëåñî íà âàë ñ ðåçüáîé.
Ïîñëå óñòàíîâêè çàòÿíóòü Âèíò óñòàíîâî÷íûé.

Äåéñòâèå ïîâòîðèòü äâà ðàçà.

Ïðîìåæóòî÷íûé ðåçóëüòàò ñáîðêè.

Винт установочный М3х5

9. Установите зубчатое колесо на вал с резьбой. После установки затяните винт установочный.
Действие повторите два раза.

Промежуточный результат сборки.
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ИНСТРУКЦИЯ ПО СБОРКЕ

1

3

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Ãàéêà Ì4 2 4

Êðîíøòåéí óãëîâîé 3õ3 3 2

10. Çàêðåïèòü óãëîâûå êðîíøòåéíû 3õ3 íà áàëêå
ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 4

Áàëêà ïëîñêàÿ 140 ìì 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 64 ìì 3 1

11. Çàêðåïèòü äâå ïëîñêèõ áàëêè íà áàëêå ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

1

3

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Ãàéêà Ì4 2 4

Êðîíøòåéí óãëîâîé 3õ3 3 2

10. Çàêðåïèòü óãëîâûå êðîíøòåéíû 3õ3 íà áàëêå
ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 4

Áàëêà ïëîñêàÿ 140 ìì 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 64 ìì 3 1

11. Çàêðåïèòü äâå ïëîñêèõ áàëêè íà áàëêå ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

10.

11.

Закрепите угловые кронштейны 3х3 на балке прямоугольного профиля.

Закрепите две плоские балки на балке прямоугольного профиля.

12. Çàêðåïèòü ïîëó÷èâøóþñÿ êîíñòðóêöèþ
íà äâà óãëîâûõ êðîíøòåéíà 3õ3.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2
Ãàéêà Ì4 2 2

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Êðîíøòåéí óãëîâîé 2 2

13. Óñòàíîâèòü óãëîâûå
êðîíøòåéíû.

12. Çàêðåïèòü ïîëó÷èâøóþñÿ êîíñòðóêöèþ
íà äâà óãëîâûõ êðîíøòåéíà 3õ3.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2
Ãàéêà Ì4 2 2

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Êðîíøòåéí óãëîâîé 2 2

13. Óñòàíîâèòü óãëîâûå
êðîíøòåéíû.

12. Закрепите получившуюся конструкцию 
на два угловых кронштейна 3х3.

13. Установите угловые 
кронштейны.
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ИНСТРУКЦИЯ ПО СБОРКЕ

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 64 ìì 2 1

14. Çàêðåïèòü áàëêó
ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì3õ8 1 2

Êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ 2 1

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 86 îá/ìèí 3 1

3

2

1

15. Çàêðåïèòü äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñ ýíêîäåðîì
íà êðîíøòåéíå.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 64 ìì 2 1

14. Çàêðåïèòü áàëêó
ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì3õ8 1 2

Êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ 2 1

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 9Â 86 îá/ìèí 3 1

3

2

1

15. Çàêðåïèòü äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñ ýíêîäåðîì
íà êðîíøòåéíå.

14.

15.

Закрепите балку прямоугольного профиля.

Закрепите двигатель постоянного тока с энкодером на кронштейне.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

16. Çàêðåïèòü êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ
íà ïëîñêîé áàëêå.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Çóá÷àòîå êîëåñî 8 çóáüåâ 1 1

17. Óñòàíîâèòü çóá÷àòîå êîëåñî
íà âàë äâèãàòåëÿ.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

16. Çàêðåïèòü êðîíøòåéí äâèãàòåëÿ
íà ïëîñêîé áàëêå.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Çóá÷àòîå êîëåñî 8 çóáüåâ 1 1

17. Óñòàíîâèòü çóá÷àòîå êîëåñî
íà âàë äâèãàòåëÿ.

17.

16.

Установите зубчатое колесо на вал двигателя.

Закрепите кронштейн двигателя на плоской балке.
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ИНСТРУКЦИЯ ПО СБОРКЕ

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 8

Áàëêà ïëîñêàÿ 188 ìì 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 32 ìì 3 2

18. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî
ïðîôèëÿ è ïëîñêèå áàëêè.

3
1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 1

Ãàéêà Ì4 2 1

Êîëåñî çóá÷àòîå 56 çóáüåâ 3 1

19. Óñòàíîâèòü çóá÷àòîå êîëåñî íà ïëîñêóþ áàëêó.

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 8

Áàëêà ïëîñêàÿ 188 ìì 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 32 ìì 3 2

18. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî
ïðîôèëÿ è ïëîñêèå áàëêè.

3
1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 1

Ãàéêà Ì4 2 1

Êîëåñî çóá÷àòîå 56 çóáüåâ 3 1

19. Óñòàíîâèòü çóá÷àòîå êîëåñî íà ïëîñêóþ áàëêó.

18.

19.

Соедините между собой балки прямоугольного профиля и плоские балки.

Установите зубчатое колесо на плоскую балку.

3

2

1

4 мм

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò óñòàíîâî÷íûé Ì3õ5 1 1

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 2 1

Ìåòàëëè÷åñêèé âàë äèàìåòðîì 4 ìì, äëèíîé 88 ìì 3 1

20. Çàêðåïèòü óñòàíîâî÷íîå êîëüöî íà ìåòàëëè÷åñêîì âàëå 88 ìì.
Äåéñòâèå ïîâòîðèòü äâà ðàçà.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âòóëêà 1 1

Ïðîêëàäêà ïëàñòèêîâàÿ 4x7x3 ìì 2 3

21. Óñòàíîâèòü âàë íà ïëîñêóþ áàëêó.

3

2

1

4 мм

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò óñòàíîâî÷íûé Ì3õ5 1 1

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 2 1

Ìåòàëëè÷åñêèé âàë äèàìåòðîì 4 ìì, äëèíîé 88 ìì 3 1

20. Çàêðåïèòü óñòàíîâî÷íîå êîëüöî íà ìåòàëëè÷åñêîì âàëå 88 ìì.
Äåéñòâèå ïîâòîðèòü äâà ðàçà.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âòóëêà 1 1

Ïðîêëàäêà ïëàñòèêîâàÿ 4x7x3 ìì 2 3

21. Óñòàíîâèòü âàë íà ïëîñêóþ áàëêó.21.

20.

Установите вал на плоскую балку.

Закрепите установочное кольцо на металлическом вале 88 мм. Действие повторите два раза.
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ИНСТРУКЦИЯ ПО СБОРКЕ

22. Óñòàíîâèòü êîíñòðóêöèþ,
ñîáðàííóþ â ï.19, íà âàë.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 1 2

23. Çàêðåïèòü íà âàë óñòàíîâî÷íûå
êîëüöà. Ïîñëå óñòàíîâêè çàòÿíóòü

óñòàíîâî÷íûå âèíòû. 

Винт установочный М3х5

22. Óñòàíîâèòü êîíñòðóêöèþ,
ñîáðàííóþ â ï.19, íà âàë.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 1 2

23. Çàêðåïèòü íà âàë óñòàíîâî÷íûå
êîëüöà. Ïîñëå óñòàíîâêè çàòÿíóòü

óñòàíîâî÷íûå âèíòû. 

Винт установочный М3х5

22.

23.

Установите конструкцию, собранную 
в п. 19, на вал.

Закрепите на вал установочные кольца. После установки затяните установочные винты.

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 8

Áàëêà ïëîñêàÿ 188 ìì 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 32 ìì 3 2

24. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî
ïðîôèëÿ è ïëîñêèå áàëêè.

25. Óñòàíîâèòü âàë íà ïëîñêóþ áàëêó.

1
2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïðîêëàäêà ïëàñòèêîâàÿ 4x7x3 ìì 1 1

Ïðîêëàäêà ïëàñòèêîâàÿ 4x7x2 ìì 2 2

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 8

Áàëêà ïëîñêàÿ 188 ìì 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 32 ìì 3 2

24. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé áàëêè ïðÿìîóãîëüíîãî
ïðîôèëÿ è ïëîñêèå áàëêè.

25. Óñòàíîâèòü âàë íà ïëîñêóþ áàëêó.

1
2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïðîêëàäêà ïëàñòèêîâàÿ 4x7x3 ìì 1 1

Ïðîêëàäêà ïëàñòèêîâàÿ 4x7x2 ìì 2 2

24.

25.

Соедините между собой балки прямоугольного профиля и плоские балки.

Установите вал на плоскую балку.
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ИНСТРУКЦИЯ ПО СБОРКЕ

26. Óñòàíîâèòü êîíñòðóêöèþ,
ñîáðàííóþ â ï.24,

íà âàë. 

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 1 1

27. Çàêðåïèòü óñòàíîâî÷íîå êîëüöî
íà âàë. Ïîñëå óñòàíîâêè çàòÿíóòü

óñòàíîâî÷íûå âèíòû.

Винт установочный М3х5

26. Установите конструкцию, 
собранную в п. 24, на вал.26. Óñòàíîâèòü êîíñòðóêöèþ,

ñîáðàííóþ â ï.24,
íà âàë. 

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 1 1

27. Çàêðåïèòü óñòàíîâî÷íîå êîëüöî
íà âàë. Ïîñëå óñòàíîâêè çàòÿíóòü

óñòàíîâî÷íûå âèíòû.

Винт установочный М3х5

27. Закрепите установочное кольцо на вал. 
После установки затяните установочные 
винты.

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 4

Ïåðôîðèðîâàííàÿ ïëàñòèíà 3õ6 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 32 ìì 3 1

28. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé ïåðôîðèðîâàííûå
ïëàñòèíû è áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà 2 1

29. Çàêðåïèòü çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà íà
áàëêå ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 4

Ïåðôîðèðîâàííàÿ ïëàñòèíà 3õ6 2 2

Áàëêà ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ 32 ìì 3 1

28. Ñîåäèíèòü ìåæäó ñîáîé ïåðôîðèðîâàííûå
ïëàñòèíû è áàëêó ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ14 1 4

Çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà 2 1

29. Çàêðåïèòü çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà íà
áàëêå ïðÿìîóãîëüíîãî ïðîôèëÿ.

28.

29.

Соедините между собой перфорированные пластины и балку прямоугольного профиля.

Закрепите захват манипулятора на балке прямоугольного профиля.
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1

3 2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò óñòàíîâî÷íûé Ì3õ5 1 1

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 2 1

Ìåòàëëè÷åñêèé âàë äèàìåòðîì 4 ìì, äëèíîé 50 ìì 3 1

30. Çàêðåïèòü óñòàíîâî÷íîå êîëüöî íà ìåòàëëè÷åñêîì âàëå 50 ìì.
Äåéñòâèå ïîâòîðèòü äâà ðàçà.

31. Óñòàíîâèòü çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà íà ïëîñêèå áàëêè,
èñïîëüçóÿ âàëû 50 ìì.

1

3 2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò óñòàíîâî÷íûé Ì3õ5 1 1

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 2 1

Ìåòàëëè÷åñêèé âàë äèàìåòðîì 4 ìì, äëèíîé 50 ìì 3 1

30. Çàêðåïèòü óñòàíîâî÷íîå êîëüöî íà ìåòàëëè÷åñêîì âàëå 50 ìì.
Äåéñòâèå ïîâòîðèòü äâà ðàçà.

31. Óñòàíîâèòü çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà íà ïëîñêèå áàëêè,
èñïîëüçóÿ âàëû 50 ìì.

30.

31.

Закрепите установочное кольцо на металлическом вале 50 мм. Действие повторите два раза.

Установите захват манипулятора на плоские балки, используя валы 50 мм.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 1 2

32. Çàôèêñèðîâàòü âàëû ñ ïîìîùüþ óñòàíîâî÷íûõ êîëåö.
Ïîñëå óñòàíîâêè çàòÿíóòü óñòàíîâî÷íûå âèíòû.

Винт установочный М3х5

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ãóñåíèöà ðåçèíîâàÿ 1 2

33. Óñòàíîâèòü ðåçèíîâûå
ãóñåíèöû.

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Óñòàíîâî÷íîå êîëüöî 1 2

32. Çàôèêñèðîâàòü âàëû ñ ïîìîùüþ óñòàíîâî÷íûõ êîëåö.
Ïîñëå óñòàíîâêè çàòÿíóòü óñòàíîâî÷íûå âèíòû.

Винт установочный М3х5

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ãóñåíèöà ðåçèíîâàÿ 1 2

33. Óñòàíîâèòü ðåçèíîâûå
ãóñåíèöû.

32.

33.

Зафиксируйте валы с помощью установочных колец. После установки затяните установоч-
ные винты.

Установите резиновые гусеницы.
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2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 6 ìì 1 2

Áàòàðåéíûé îòñåê (6õÀÀ) 2 1

Ïëàñòèíà êðåïëåíèÿ êîíòðîëëåðà 3 1

34. Çàêðåïèòü áàòàðåéíûé îòñåê íà ïëàñòèíå
êðåïëåíèÿ êîíòðîëëåðà. Ïîñëå óñòàíîâêè âëîæèòü

ýëåìåíòû ïèòàíèÿ â áàòàðåéíûé îòñåê. 

Õ6

35. Çàêðåïèòü ïåðôîðèðîâàííóþ ïëàñòèíó íà
ïëàñòèíå êðåïëåíèÿ êîíòðîëëåðà.

3

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Ïåðôîðèðîâàííàÿ ïëàñòèíà 88 ìì 3 1

2

3

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 6 ìì 1 2

Áàòàðåéíûé îòñåê (6õÀÀ) 2 1

Ïëàñòèíà êðåïëåíèÿ êîíòðîëëåðà 3 1

34. Çàêðåïèòü áàòàðåéíûé îòñåê íà ïëàñòèíå
êðåïëåíèÿ êîíòðîëëåðà. Ïîñëå óñòàíîâêè âëîæèòü

ýëåìåíòû ïèòàíèÿ â áàòàðåéíûé îòñåê. 

Õ6

35. Çàêðåïèòü ïåðôîðèðîâàííóþ ïëàñòèíó íà
ïëàñòèíå êðåïëåíèÿ êîíòðîëëåðà.

3

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ8 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

Ïåðôîðèðîâàííàÿ ïëàñòèíà 88 ìì 3 1

34. Закрепите батарейный отсек на пластине крепления контроллера. После установки вложите 
элементы питания в батарейный отсек.

35. Закрепите перфорированную пластину 
на пластине крепления контроллера.

36. Çàêðåïèòü êîíñòðóêöèþ, ñîáðàííóþ â ïðåäûäóùåì ïóíêòå,
íà ïëàòôîðìó ðîáîòà.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ16 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

3

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 10 ìì 1 3

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

Ïëàñòèíà êðåïëåíèÿ êîíòðîëëåðà 3 1

37. Çàêðåïèòü êîíòðîëëåð
íà ïëàñòèíå êðåïëåíèÿ

êîíòðîëëåðà.

36. Çàêðåïèòü êîíñòðóêöèþ, ñîáðàííóþ â ïðåäûäóùåì ïóíêòå,
íà ïëàòôîðìó ðîáîòà.

2

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Âèíò Ì4õ16 1 2

Ãàéêà Ì4 2 2

3

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 10 ìì 1 3

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

Ïëàñòèíà êðåïëåíèÿ êîíòðîëëåðà 3 1

37. Çàêðåïèòü êîíòðîëëåð
íà ïëàñòèíå êðåïëåíèÿ

êîíòðîëëåðà.

36. Закрепите конструкцию, собранную в предыдущем пункте, на платформу робота.

37. Закрепите контроллер на пластине крепления контроллера.
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38. Óñòàíîâèòü äðàéâåðû äâèãàòåëåé íà êîíòðîëëåð.

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äðàéâåð äâèãàòåëÿ ïîñòîÿííîãî òîêà ñ ýíêîäåðîì 1 3

1

12

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ 1 1

Bluetooth-ìîäóëü 2 1

39. Óñòàíîâèòü ïëàòó ðàñøèðåíèÿ è bluetooth-ìîäóëü
íà êîíòðîëëåð.

38. Óñòàíîâèòü äðàéâåðû äâèãàòåëåé íà êîíòðîëëåð.

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äðàéâåð äâèãàòåëÿ ïîñòîÿííîãî òîêà ñ ýíêîäåðîì 1 3

1

12

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàòà ðàñøèðåíèÿ 1 1

Bluetooth-ìîäóëü 2 1

39. Óñòàíîâèòü ïëàòó ðàñøèðåíèÿ è bluetooth-ìîäóëü
íà êîíòðîëëåð.

38.

39.

Установите драйверы двигателей на контроллер.

Установите плату расширения и Bluetooth-модуль на контроллер.

40. Çàêðåïèòü ïëàñòèíó êðåïëåíèÿ êîíòðîëëåðà íà
ïëàòôîðìå ðîáîòà.

3

2

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äðàéâåð äâèãàòåëÿ ïîñòîÿííîãî òîêà ñ ýíêîäåðîì 1 1

Êàáåëü äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ìîòîðà 2 1

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 3 1

41. Ïîðÿäîê ïîäêëþ÷åíèÿ äâèãàòåëåé ïîñòîÿííîãî òîêà
ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì ê äðàéâåðàì. 

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 12 ìì 1 4

40. Çàêðåïèòü ïëàñòèíó êðåïëåíèÿ êîíòðîëëåðà íà
ïëàòôîðìå ðîáîòà.

3

2

1

2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Äðàéâåð äâèãàòåëÿ ïîñòîÿííîãî òîêà ñ ýíêîäåðîì 1 1

Êàáåëü äëÿ ïîäêëþ÷åíèÿ ìîòîðà 2 1

Äâèãàòåëü ïîñòîÿííîãî òîêà ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì 3 1

41. Ïîðÿäîê ïîäêëþ÷åíèÿ äâèãàòåëåé ïîñòîÿííîãî òîêà
ñî âñòðîåííûì ýíêîäåðîì ê äðàéâåðàì. 

1

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïëàñòèêîâàÿ çàêëåïêà 12 ìì 1 4

40.

41.

Закрепите пластину крепления контроллера на платформе робота.

Порядок подключения двигателей постоянного тока со встроенным энкодером к драйверам.
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43. Ïîäêëþ÷èòü áàòàðåéíûé îòñåê ê êîíòðîëëåðó.

1 2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Áàòàðåéíûé îòñåê (6õÀÀ) 1 1

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

42. Ïîäêëþ÷èòü çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà ê êîíòðîëëåðó.

1

2

3

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 1 1

Ïðîâîä ñîåäèíèòåëüíûé 2 1

Çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà 3 1

42. Подключите захват манипулятора к контроллеру.

43. Ïîäêëþ÷èòü áàòàðåéíûé îòñåê ê êîíòðîëëåðó.

1 2

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Áàòàðåéíûé îòñåê (6õÀÀ) 1 1

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 2 1

42. Ïîäêëþ÷èòü çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà ê êîíòðîëëåðó.

1

2

3

Îïèñàíèå Èäåíòèôèêàòîð ñïåöèôèêàöèè Êîë-âî

Ïðîãðàììèðóåìûé â ñðåäå Arduino IDE, mBlock êîíòðîëëåð 1 1

Ïðîâîä ñîåäèíèòåëüíûé 2 1

Çàõâàò ìàíèïóëÿòîðà 3 1

43. Подключите батарейный отсек к контроллеру.
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ДЛЯ ЗАМЕТОК

Телефон 8-800-775-37-97
www.zarnitza.ru, zakaz@zrnc.ru 

Разрабатываем и производим
высокотехнологичное учебное
оборудование для любых специальностей

УП6340

УП6153

Робот-манипулятор с колёсами
всенаправленного движения
Optima Pro + Optima Drive
Приказ 838 Минпросвещения РФ

УП6161

Комплект для изучения операционных систем
реального времени и систем управления
автономных мобильных роботов Optima Drive
Приказ 838 Минпросвещения РФ

Телефон 8-800-775-37-97
www.zarnitza.ru, zakaz@zrnc.ru 

Разрабатываем и производим
высокотехнологичное учебное
оборудование для любых специальностей

УП9147

Образовательный набор для изучения
многокомпонентных робототехнических систем
и манипуляционных роботов
Приказ 838 Минпросвещения РФ

УП6738

Стол для робототехники
Приказ 838 Минпросвещения РФ

УП9145

Базовый робототехнический набор
для конструирования,
изучения электроники и микропроцессоров
и информационных систем и устройств Z.Robo-2
Приказ 838 Минпросвещения РФ

УП6338

3D-принтер профессионального качества
Zarnitsa Yastreb 3D
Приказ 838 Минпросвещения РФ

3D-сканер ручной профессиональный
Yastreb 3D
Приказ 838 Минпросвещения РФ



РОБОТОТЕХНИКА

Производственное объединение «Зарница»

8 (800) 775-37-97
zakaz@zrnc.ru

РОБОТОТЕХНИКА


